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14 ANEXO 3 - GuiA DE USUARIO DE ARCHE

14.1 Guia de Usuario de ArchE

En este apartado se dard una guia rapida para aprender a utilizar ArchE.
Los pasos correctos en la creacidn de un proyecto son los siguientes:

1.- Arrancar XmlBlaster.

2.- Iniciar ArchE.

3.- Crear un nuevo Proyecto

4.- Introducir Funciones y Responsabilidades
5.- Asignar relaciones entre responsabilidades
6.- Introducir escenarios

7.- Mapear escenarios a responsabilidades

8.- Analizar resultados

14.1.1 Arrancar xmlBlaster

xmlBlaster es necesario para que ArchE pueda comunicarse con los marcos de razonamiento;

por tanto, lo primero que hay que hacer es iniciarlo, mediante la linea de comandos: (Figura

303)

Simbolo del sistema - run_xmIBlaster. bat

Microsoft Windows XP [Uersion 5.1.26881
(C>» Copyright 1985-2800P1 Microsoft Corp.

C=“Documents and Settings“JAM run_xmlBlaster. bat

Property: Loading xmlBlaster.pFopercies trom GLAsSPATH file:/C:r/xmlBlaster~1lib.x
mlBlaster. jar?! xmlBlaster.properties

Property: Mo args array given.

2h-may—-2@15 12:28:-33 INFO 1@-main RLO org.xmlBlaster.util.Global <init>: Conf
iguring JDK 1.4 logging with configuration ‘jar:file: C:rsxmlBlaster-libsxmlBlast
er.jar? - logging.properties’

Property: Added B property pairs

25—may—2@15 12:28:33 INFO 1@—main RLO org.xmlBlaster.util.admin.extern.Jmxllral
pper init: JHE over RMI is switched off, for details see http:rswuwu.xmlBlaster.o
rgsxmlBlaster/docsregquirementssadmin. jmx_html#ijconsole

25-may—2@015 12:28:33 INFO 18-main RLHU org.xmlBlaster.engine.ServerBcope initT
gigéig?tting xmlBlaster instance name (—cluster.node.id> to ’'xmlBlaster_10_8_2_ 1
2h-may—2@15 12:28:33 INFO 18-HmlBlaster.MainThread RLO org.xmlBlaster.authent
ication.plugins.simple.Subject authenticate: Access for _ RequestBroker_internal
[xmlBlaster_18_B_2 15 34121 granted, without further checks.

25—may—-2@15 12:28:33 INFO 1@—¥mlBlaster.MainThread RLA org.xmlBlaster.util.qu
eue . jdbhc . JdbcConnectionPool addConnectionToPool: Supports connection TRANSACTION
| READ_COMMITTED—2=true, TRANSACTION_READ_UMCOMMITTED-1=true. TRAMSACTION_REPEATA
BLE_READ—4=true,. TRANSACTION_SERIALIZABLE-—8=true. Using transaction isolation TR
ANSACTION_READ_COMMITTED=2

Figura 303. Arrancar XmiBlaster.

., n

Una vez finalice el arranque del fichero run_xmlBlaster. bat, hay que presionar “r”.

14.1.2 Iniciar ArchE

Para iniciar ArchE, se hace doble clic en el icono de ArchE y a continuacidn el entorno Eclipse

se cargara: (Figura 304)
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Wi Uit
COCHEntos]

59

1fiizle

Setting g — Query language substitution
i JPA-QL ict compliance: di
Second-level cache: enabled
- Query cache: disabled
Cache provider: org.hibernate.cache.NoC

SettingsFactory:254 - Optimize cache for minimal puts: disabl]

SettingsFactory:263 Structured second-level cache entri

| 2.1.8/1ib/xm1Blaster/x

Figura 304. Aranque de ArchE.

El entorno ArchE se carga, como se puede ver en la Figura 305:
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& ArchE - Eclipse SDK
Eile Edit

-

Mavigate Search  Project

]

AL

Run  window Help

SEECNCR

ﬁ| Q ArchE |aJ Java

OD]DE
2 BE T

Q Scenal

- 1.7 FlightSimulatari
12T Matricula
T NaY_IMA
T NAYSW
1T pruha
1T pruebaz
17 robot
12T robotz
T robotarm
12T Sensor
10 SensorCp

107 Sismos

=] Flightsimulatar ~

127 SensorSimple B |

&

4

rios E4

P Functions | O Responsibiq § Scanario-R} §> Function-R] ?D Ralationshi] -

8

Descripkion contains: |

Flease open or create a project.

Description

212 ®c|Cn@w| 0O

RF> Welcomwe to the Performe

T Talafani l,(

& Jess Cow < Evaluatq E_; Problerﬂ =] Propertiw =g

Queskion contains: | |

2 Model EI (‘( Model R | &, Design E (r" Design R (@ Question &2

Priority | Question type Question category Question bexk

& Pleas. ..

|~

E%

|

Figura 305. Entorno ArchE.

14.1.3 Creacion de un Proyecto en ArchE

Para crear un proyecto, hay que ir a la opcidn File/New/Arche Project: (Figura 306)

& ArchF - Eclipse SDK
Edit

Open File. ..

Mavigate Search Project

Run  indow  Hell

ﬁ| B Arche |31J Java

Close
Close Al

Chrl+i
Chrl+Shift+

o

[‘ﬁ‘] Save

E] Save hs...

@ Save Al

Revert

Chrl+3

Chrl+Shift+5

& Open oF Create a project.

Mave...

Rename. ..

Refresh

Conwvert Line Delimiters To

Fz
F3

(= Print...

Chrl+P

Switch Workspace

Description

g Import. ..
&% Export...

iesign R (@ GQuestion &5

Propertiss

Al+Enker

& Jess Co] Lo Evaluati] E_; Problem] = Properti] =

view [Mav_IMA]
wiew [ctas_sample]
wiew [FlightSimulatory]
.wiew [brazoRobat]

R

Duestion category

Exit

Question text

v

1 5 ‘.C]@‘PJWW =0

EF> Welcowe to the Performe

< il |

|

i Inicio

& archE - Edl

Figura 306. Creacion de un Nuevo Proyecto en ArchE.
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& New ArchE Project |:

ArchE Project

=
A project will contain scenarios, responsibilities and other data elements, ﬁE

Project name: | EjemploArchE] |

Use default lacation

‘ Browse. ..

Initial data For the new project
(%) Blank project

(0) sample project

@

Figura 307. Nuevo Proyecto de ArchE.

Una vez abierto, ya se puede trabajar con el proyecto. Es importantisimo recalcar que todo

cambio que se haga en el proyecto no se salvara si no se sigue el siguiente procedimiento:
(Figura 308)

Project/Persist fact base

& ArchF - EjemploArchEf.project - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search BEfERES Run  Mindow Help

rﬁ T % M ﬁ| G ArchE |3%J Java
=N BN @ |70 O Responsibil | &2 Scenario-R | &F Function | T Relationshi | = O || @1 2~ @ c C p|@w | = O
7 =1 <;==(> - ins:l | EF> Welcowe to the Performe
g ;;\.:::J.:tmam ~ Build Working Set » ——
L CTas v Buid Automatically
g E;i:’;m Delete Fact hase

17 ctas_sample

== EjemploarchE
= design
.project 1
12T FlightSimulator

12T FlightSimulatory

T Matricula < | 5
LT Mt _IMa — g
E NAVS:V . project 22 =0

29 ModelEl | % Model R HE,: Design E | £ Design R @ Question &4 B essca 2 Evaluati & Problem | £ Properti =08

Queskion contains: | |

Priority | Question type Question category Question text

] Arche & archE - EjemplodrchE. .,

Figura 308. Guardar Cambios en Proyecto ARchE.
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14.1.4 Introducir Responsabilidades

Una vez generado el proyecto, a continuacion se introduciran sus funciones, haciendo clic en el
botdn derecho del ratén y seleccionando “New function”: (Figura 309, Figura 310y Figura 311)

& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help

=k LSRR AE:

=] . own o

ﬁ| & orche |31’ Java

Rl Y 4 (] D] = O || scenarios (CP Functions 2

@ B&® T

-1 __Flightsimulator — #
17 brazoRobot
LT CTAS
-0 CTas_2
1T CTAS_1AM
1T ctas_sample
122 Ejemploarche

=y design
B project
-1 FlightSimulatar
12T Flightsimulator:
-7 Matricula
T M _IMa

d

-

[ ] Responsibiq & Scanario-R} & Function-R] b Ralationshi] “O|®: [#c 2T Pr} WW =

Descripkion contains: | |

Description

Tew function
Edit

Delete
Mapped respansibilities

RF> Service stopped

T NAwSW r

2T cwnaha b L

:qu

29 Model EI (‘( Model R. ,,g,, Design E (r"

Design R (@ Question &3 Bl gess CU} = Evaluatq E.n Prublemw B Prupertiw =8

Question contains: |

Priority | Question type

.lA

Question category Question bexk

| [ne

re

& ArchE - Ec

Figura 309. Introducir Funciones en Proyecto ArchE.

& New Function

Function
Id

|01

Descripkion

|Boot

Ok, ] [ Cancel

Figura 310. Nueva Funcion.
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& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

r4- A0 AR S SR 5| 8 arche | &) 2ava

TN 1] D] = 0|2 scenarios (Q Functions =2 . O Responsibiq & Scanario-R} & Function-R] b Ralationshi] =8 1[@c w & Pr} WW =0
- .
g =l 4:5 Descripkion contains: | | RF> Service astopped

120 __ Flightsimulator ~ ™ Description

T brazoRobot Tt f—s
- CTAs 0z Planificador

I cTas 2 03 Manitarizacion
1 CTAS_JaM 04 Logical Camms

— s Carga de Datos
t |
q cras_sampe o0& Gestor de Interfaces
== EjemploarchE o7 EITE
08 IR Mod
o3 ADR Mod
-1 FlightSimulatar i? Eiglgng .
o

15T Flightsimulatory 12 TIME Mod
12T Matricula
-2 Mav_IMa
- BT MWW =0
5T renahs hd ( 1

I
22 Model EI (‘( Model R | B Design E (," Design R (@ Question &2 & tess Co} L) Evaluati] B Problerﬂ B Properti} =8

Question contains: | |

Priority | Question type Question category Question bexk

|
|w

Skop

Figura 311. Las Funciones estan introducidas en ArchE.

Las responsabilidades son asignadas de manera inmediata por ArchE a su respectiva
funcionalidad. El arquitecto puede después modificar o asignar nuevas responsabilidades.
(Figura 312y Figura 313)

& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run Window Help

wil A R RS RO | 8 ahe |8 e
TN ] Dw = 8|2 scenarios (Q Furictions (D Responsibil 52 - &3 Scanariu-ﬂ & Functiun-Rw b Ralatiunshi] =8 1 [@c B & Pr} WW =8
. 2 B&~ el | | RF> Service scopped
LT _Fightsimulator A ||| Z7o ™\
127 brazoRobot A0R Mad
[ BITE
CTAS_2 Eont
=) .
T CTas_JaM Carga de Datos
T:ﬂ[ ct.as_sampla g;;t:ﬂrodde Interfaces
=-1=% EjemplodrchE HYERID Mad
(= design L IR Mad
Jproject Logical Camms
127 Flightsimulator I;;on?;nri;acion
) larificadar
12T Flightsimulatory TIME Mod
1 Matriula N——
-0 Maw_IMA
T Navsw ( = Eq
B o e bl t 1

257 Model EI (‘( Model R | & Design E ( Design R (@ Question &3 & less Cow < Evaluati] E';_\ Problem} = Properti} =0

Queskion contains: | |

Priotity | Question type Question cateqary Question bext

|~
|l

Stop

14 Inicio ~E 1 . " £ Arche - Ec

Figura 312. Introduccién Automatica de Responsabilidades por ArchE.
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& ArchE - Eclipse SDK
File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

r4- A0 AR S SR 5| 8 arche | &) 2ava

TN 1] D] = 0|2 scenarios (Q Funictions (D Responsibil (éa Scenario-R (é’ Function-R &4~ T Ralationshi] S0|®: [#c u & Pr} WW =0

- .

R RN 4:5 Function or respansibility contains: | | RF> Service astopped
-1 _FlightSimulator L (m ( Responsibility: \

7 brazoRobot ADR Mod ADR Mod
~Ecras BITE BITE

I cTas 2 Eoot Eoat
5T CTas_14M Carga de Datos Carga de Datos

- Gestor de Interfaces Gestor de Interfaces
t |
i ‘:J c as-slamp: PS5 Mod PS5 Mod
o g HIYERID Mod HYERID Mad
= design | IR Mod IR Mad
2 .praject Logical Cornmns Logical Comms
127 FlightSimulator Moritorizacion Moritorizacion
T FlightSimulatork Plarificador Flarificador
g TIME Mod \_ TIME M y,

12T Matricula > / | 5
5T Mav_IMA — —
- BT MWW =0
o T5T rwniaha hd ( 1

I
22 Model EI (‘( Model R | B Design E (," Design R (@ Question &2 & tess Co} L) Evaluati] B Problerﬂ B Properti} =8

Question contains: | |

Priority | Question type Question category Question bexk

. B
|w

- e | - B & 1) = £ archE - Ex

Figura 313. Mapeo Funciones-Responsabilidades en ArchE.

14.1.5 Asignar Relaciones entre Responsabilidades

En este paso, se estableceran las relaciones entre responsabilidades. Es muy importante
arrancar ahora los dos marcos de razonamiento, modifiability y performance, puesto que si no,
no se podran establecer dichas relaciones: (Figura 314)
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& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

r4- A0 AR S SR 5| # arche | &) 2ava
= AR
TN 1] D] = 0|2 scenarios (Q Funictions (D Responsibil (éa Scenario-R (é’ Function-F. (?CI Relationshi = Sc Pr w — O

@ BR Y Responsibilities or relationship contains: | |\ RF» Service spbpped
“"T:[_thhtSmulatnr ~
T brazoRobot
LT cTas
I cTas_2
11 CTAS_JAM
10T ctas_sample

b’q EjemploarchE =

E .praject

1.7 FlightSimulatar

-1 Flightsimulatar

12T Matricula

1T MW _IMA

LT NavSw ==
f 1

T rwnaha bt

I
22 Model EI (‘( Model R | B Design E (," Design R (@ Question &2 & tess Co} L) Evaluati] B Problerﬂ B Properti} =8

Farent responsibility Relationship Child responsibility:

m

Question contains: | |

Priority | Question type Question category Question bexk

|~
|w

] Skop

TE l';lit.:io o e 1 na- ... & archE - Ecli

& New Relationship

Responsibility

|GP5 Mod v
Relationship
|Dependency w |

Responsibility

[ Ok J[ Cancel ]

Figura 315. Seleccion de Responsabilidades y Tipo de Relacion entre Ellas.
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& ArchE - Eclipse SDK
File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

T U N f L= ﬁ| B ArchE |33’Java
TN @0 | T O[S scenarios | € Functions | Responsibil | & Scenario-R | &% Function-R | T Relationshi £2 S0|@: 2 @c|Cn|@w| =0

- .
s | = 4:5 Responsibilities or relationship contains: | | RF> Service started

o —FlightSimulator ke Parent resEnnsihiIit Relationship (Child responsibility: Parameter W
LT brazaRahot [ GPS Mod Dependency  HYBRID Mod I
LI cTas

I cTas 2

T CTaS_1aM

10T ctas_sample

=1 Ejemploarche

= design
.praject

127 Flightsimulator

15T Flightsimulatory

1T Matricula

T May_IMA

T Mawgw =5

5T reniaha b

%7 ModelEl % Model R | B Design€ | DesignR | ) Question 52 = 3ess co | < Evaluat | (B Problem | =l properti | = B

|~
|

Question contains: | |

Priority | Question type Question category Question bexk

<4 3 || start

Figura 316. La Relacion entre Responsabilidades queda creada.

& ArchE - Eclipse SDK
File Edit Mavigate Search Project Run Mindow  Help

Cik 0 I i =] ﬁ| B Arche |3*,J Java
TN @ o | T O[S scenarios | € Functions | Responsibil | &2 Scenario-R | &% Function-R T Relationshi £2 SO|(@r = @c |Epr w = O

s | El 4:5 = Responsibilities or relationship contains: | | RF> Service astarted
tﬂl Matricula L Parent responsibility Reelationship Child responsibilicy Parameter B
ol T B Fisd Hesttion FERTD Had
T Maws ADR Mod Reactian Lagical Cormrms |
127 prueba BITE Dependency  Logical Comms Probability inca. ..
7 prusbaz EITE Dependency  Monitorizacion Probability inca, .,
T rabot EITE Reaction Lagical Cormrms
EBoat Dependency  Planificadar Probability inca. ..

7 robotz Boot Reaction Flarificadar
1T robotArm Carga de Datos Dependency  BITE Probability inco, ..
T Sensor Carga de Datos Dependency  Logical Comms Probability inca. ..
17 Sensorop Carga de Datos Reactian Lagical Cormms
BT Sensorsimple Gestor de Interfaces Dependency  ADR Mad Probability inco...
& = Q&stur de Interfaces Dependency  BITE / Probability inco... s

Sismos < »
T TeleFonialP - -
T undo = =78

2 ModelEl Y Model R | B, Design € | % Design R @ Question &7 & Jess Co | €2 Evaluati BJ Problem | B Praperti | © O

Queskion contains: | |

Priotity | Question type Question categary Question text

|~
w

Start

Figura 317. Conjunto de Relaciones en el Proyecto ArchE.
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14.1.6 Introducir Escenarios

El paso siguiente es introducir los escenarios de atributos de calidad; para ello, los marcos de
razonamiento han de seguir arrancados: (Figura 318)

& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help

i A R T R S =R 5| 8@ arche | &) 2ava
TN R %o | = O[3 scenarios 2 Cp Functions | O Respansibil | &2 Scenario-R | &% FunctionR | T Relationshi | = O (@1 22 @ ¢ & pr W =
- .
g [l <;==(> Descripkion contains: | RF> Service started

T _FlightSimulator &

LT brazoRobot

T CTas

LIcTas 2

7 CTAS 1AM

1T ctas_sample

=22 Ejemploarche

= design
project

127 Flightsimulator

7 Flightsimulatory

Description ScenarioType | Stimulus =

T Matricula

¢ >
T Mav_IMA — L2
T Havsw =5
2T cwnsha b

29 ModelEl | % Model R ,,g,, Design E | «* Design R @ Question &3 Bl sessco 2 Evaluati B_\ Problem | = Properti =08

Question contains: | |

Priority | Question type Question category Question bexk

.lA

& ||| start

& ArchE - Eo

Figura 318. Introducir Nuevo Escenario en ARchE.

Se abre una ventana en la cual se introducen los pardametros del escenario, asi como el tipo de
marco de razonamiento: (Figura 319 y Figura 320)
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Scenario = E

A scenario is a quality attribute requirement of a system and is described in six parts,

Scenario Text:

P1 - Los datos de posicidn son enviados desde diferentes mddulos al madulo hibrido, El periodo de recepcidn maximo de todos los datos de cada uno de los madulos

&5 de 100 ms. El madulo hibrido debe ser capaz de sacad datos antes de 90 ms. El escenario afectara a los madulos de IR MOD, GPS MOD, ADR MOD v HYBRID

M0,

Type: | ICM Perfarmance | | Imsight

Unknaown
Text Type Unit ‘alue

Stimulus: | Recepridn datos posicidn | |Periodic vl |mi||isec0nds hd |[ID 1] ]]
Source of stimulus: | Madulos IR, GP3 v ADR | |System vl | L | | |
Environment: | En condiciones normales | |N0rmal Condition vl | v | | |
Artifack: | Siskemna | |System vl | w | | |
Response: | Se procesa la posicion | |TaskLatency vl | “ | | |
Respanse measure: | Antes de 90 ms | |W0rst Case w | |mi||iseconds v |r9.0 TI
':':’:' [ Help ]I[ Save [ Close l [ Mew ] [ Cancel ]

Figura 319. Configurar parametros y Seleccionar Tipo de Marco de Razonamiento (ICM Performance) para el
Escenario.

Scenario = E

A scenario is & quality attribute requirement of a system and is described in six parts,

Scenario Text:

1M1 - Modificar un modulo operacional, como pueda ser el caso del IR MOD, para agregar nuevas Ffuncionalidades o bien un nuevo Filkro de datos, podria afectar al
médulo HYERID MOD si son datos compartidos. El coste de la modificacion se estima en 25 dias.

Type:”ChangeImpact Modifiability V|I Insight

Six Parts
Text Type Unit Yalue
Stimulus: | Realizar una modificacion en el IR MOD | | vl | A4 | | |
Saurce of stimulus: | Inganiera SW | |Devel0per V| | “ | | |
Environment: | En tiempa de disefio o mantenimienta || v /| |
Arkifact: | Sistema | | vl | ~ | | |
Response: | La modificacion se implementa en el IR MOD | | vl | L | | |
Response measure: | En 25 dias | |Cost Conskraink V| |Days b |I 25.0 I
':':’:' [ Help ]I[ Save [ Clase ] [ Mew ] [ Cancel ]

Figura 320. Configurar parametros y Seleccionar Tipo de Marco de Razonamiento (Changelmpact Modifiability)
para el Escenario.

Una vez introducidos todos los escenarios, la vista de escenarios de ArchE quedaria de la
siguiente manera: (Figura 321)
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& ArchE - Eclipse SDK
File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

i " A O L= §’| B ArchE |3}J Java
TN B @ o | T O scenarios 53 P Functions | 3 Responsibil § Scenario-f, § Function-R. ?n Relationshi | = O || @1 2 Bc|C I:Oi:l w| =0
=
A = <===D Description contains: | | EF> Welcowe to the Performe
) q Matricula 2 Description Sc
g :::gi:m 9 M1 - Modificar un médulo operacional, como pueda ser el caso del MOD IR, para agreqgar ...
& b 9 M2 - La madificacidn del protocolo de carga de software en el equipa afectaria a los madul. ..
rueha =
o P bz "] P1 —Los datos de posicidn son enviados desde diferentes madulos al madulo hibrido, El pe. ..
& pr;eta 9 P2 — El mddula de tiempo tiene que proporcionar datos de referencia de tiempa a tados lo...
robol =
7 robatz ] P3 — El madulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema bajo peticion exteriar. ..
robol
1T robotarm
T Sensor
o1 Sensorop
1T SensorSimple
1T Sismos < s
LT TeleFonialP — —
T undo 3 =_

@9 ModelEl | % ModelR B2 ,,g,, Design E | «* Design R @ Cuestion Bl sessco 2 Evaluati [3_\ Problem | = Properti =08

Elements contain: |

Element Relation Element

< | ¥

Figura 321. Escenarios de Atributos de Calidad en el Proyecto ArchE.

14.1.7 Mapeo Escenarios-Responsabilidades

Por ultimo, se realiza el mapeo de escenarios a responsabilidades, haciendo como siempre clic
derecho del ratén y seleccionando New Mapping en la pestafia de Scenario-Responsibility
Mapping. Esto hard que los marcos de razonamiento (que permaneceran arrancados de pasos
anteriores) empiecen a ejecutarse, lo que ralentizard el proceso, pues al final de dichas
ejecuciones, ArchE presentara los resultados: (Figura 322)
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& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help

T U N IR S = ﬁ| B ArchE |3’.J Java

TN @0 | T O[3 scenarios | € Functions | Responsibil | &2 Scenario-R 22 &% FunctionR | T Relationshi | = O | @1 82~ @ ¢ |C m|@w | = O
& = 4:5 v Srenario of responsibility contains: | | RF> [Describelactic . Starciig
RF> Current Project Nar
T _Fightsimulator Scenario Responsibility RF> Current Lrchitectur
L brazoRobot RF> Sent & user guestic
O cras REF> [Analyzelnd3uggest star
o CTAS 2 RF> Current Project MNar
T cTas_3am RF> Current Architectur
LT ctas_sample RF> Initialize an arch:
=22 EjemploarchE RF> Creating te
= design RF> After building "arc
.project 1 RF> Running an:
127 Flightsimulator RF> Interpretat
15T Flightsimulatory RF= ICH filensr
T Maricula ‘ ol bk Nast cmd 1:
17 maw_IMa = = §RF> HAST WVersic
T v =5 Parsing input file
12T reriaha b Final invocation of the an:
% ModelEl | Y ModelR | 8. Desion & | % DesignR | @) question 32 [ Jess co | €2 Evaluati | (2 problem | = properti | = O i;zn;;zge:‘le?:l;:hézuf;hfé |
Question contains: | | Final analysis status: DONE
Priority | Question type Question category Question kext RF> [DescribeTactic startir
RF> Current Project MNar
RF> Current Architectur
RF> Sent @ user guestic
3
an >

|
|w

o o)

Figura 322. Mapeo Escenario-Responsabilidades.

& New Scenario-Responsibility Mapping

Scenario

|F‘1 - Los datos de posicion son enviados desde diferentes modulos al madulo hibrido, El periodo de + |

Responsibility

e

[ Ok H Cancel ]

Figura 323. Se abre un Menu de Seleccién de Escenario y Responsabilidad Asociada.
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El mapeo queda registrado en ArchE: (Figura 324)

& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  indow Help
Cis L A e T | 8 arche | &) dava
TN R @0 | 7 O[3 scenarios | < Functions | O Responsibil | & Scenario-R 52 &% Function-R | T Relationshi | = O /[ @1 &2 c|Cm@w| =0

= <;==(> = . . . RF> [DescribeTactic startirsa
Scenario or respansibility contains: | | . —
BT _ Flightsimuator & RF:> Current Project Nar
= —g — Scenario Responsibility RF> Current Architectu:
brazoRcbot I P1 - Los datos de posicion son enviados desde diferentes,., IR Maod I RF> Fent & user guestic
L7 cTas REF> [Analyzelndiuggest stan
O CTAs 2 RF> Current Project MNar
7 cTas_am RF> Current Architectur
LT ctas_sample RF> Initialize an arch:
=122 Ejemplorche RF> Creating te
= design RF> After building "arc
D Jproject RF> Funning ans
127 Flightsimulator RF> Interpretat
T FlightSimulatori RF> ICH filenar
T Matricula RF> Nast cmd 1:
T may_IMa <_ I l RFx NAST Versic
t[NAVgW =g Parsing input file
P b Final invocation of the an:

Printing results in file: (

2P ModelEl Y ModelR | B, Design € | % Design R @ Question &3 & Jess Co | €3 Evaluati [3_\ Problem | = Properti | — O The system is schedulsble

s i | | Final analysis status: DONE
Priority | Question type Question category Question kext RF> [DescribeTactic startir
RF> Current Project Nar
RF> Current irchitectur
RF> Sent & user guestic
v
2] >

|~
|

me

Figura 324. Mapeo Escenario-Responsabilidad ha sido creado.

Al final del proceso, todos los escenarios han de quedar mapeados a sus respectivas
responsabilidades: (Figura 325)

& ArchE - Eclipse SDK

File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help

Ciiks > A k= I | 8 arche | Java
TN R %o | 7 O scenarios | <P Functions | 0 Responsibil | &% Scenario-R 2 &* FunctionR | T Relationshi | — O |[ @1 (@ c 2 ' w|@w  — O
=
rcenario of responsibility contains:
=3 Scenari iy contai

tﬂl Matricula L Scenario Responsibilicy 5
=5 NAY_ITMA - ; :
BT avew M1 - Modificar un médulo operacional, como pueda ser el caso del ... IR Mod

M1 - Modificar un médulo operacional, como pueda ser el caso del ... HYBRID Mod
17 prueba Y .

MZ - La modificacion del protocolo de carga de software en el equi...  Carga de Datos
1T pruehaz s "

M2 - La modificacion del protocola de carga de software en el equi...  BITE
T robot ) N N . N

P1 —Los datos de posicién son enviados desde diferentes modulos, .. Logical Comms
LT robot2 . . " .
7 robotam P1 — Los datos de posicién son enviadas desde diferentes madulos... IR Mad -
I s P1 - Los datos de posicién son enviados desde diferentes modulo: HYBRID Mod

LT . ) N .
B 5 o P1 — Los datos de posicién son enviados desde diferentes médulos...  GPS Mad
o Sensursp | P1 —Los datos de posicidn son enviados desde diferentes mddulos...  ADR Mod
fansor Pl P2 — El mddulo de tiempo tiene que proporcionar datos de referenc...  TIME Mod h]
T Sismos < | 5
LT Telefonialp — —
7 undo — =
v 8

22 ModelEl %Y Model R | B, Design € | <% Design R @ GQuestion &2 & Jess Co | €3 Evaluati [3_\ Problem | = Properti | — O

Queskion contains: | |

Priatity | Question type Question category CQuestion bext
Q a decideCnsSplitting Wwarning (applying modifiability tactics) Responsibility ta review in scenariol
Q 1} decideOnSplitting Warning {applying modifiability tactics) Responsibility ta review in scenarion
Q 1 splitResponsibility Applying modifisbility tactics Do you wank ta split the responsibil
Q 2 abstractCommonResponsi...  Applying modifisbilicy tactics IF [ "BITE", "Carga de Datos"' ]do:
Q 3 insertintermediary Applying modifisbility tactics Do wou wank ko insert an intermediz

|~

b4

Figura 325. Mapeo Final Escenarios-Responsabilidades.
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Para el resto de la guia, se utilizara el proyecto NAV_IMA desarrollado durante el trabajo.

14.1.8 Analisis de Resultados

En la pantalla inicial de escenarios pueden verse los resultados obtenidos en los escenarios,
una vez los marcos de razonamiento han sido ejecutados: (Figura 326)

€ ArchE - Eclipse SDK EEX

File Edit Mavigate Search Project Run  indow Help

i S NN 2 | & arche |8 Java
e N B @ o | T 0| scenarios 52 P Functions | 3 Responsibil @Scanario-R éPFunction-R ?D pelationshi | = O || @1 &3 ®c|C I:OEb:IW =04
= 4:5 = Descripkion contains: RF> Hast: crd l s
T Matricula V. RF> ) ) ) NAST Versic
8 A A Description B Pérs 1ng input .fllE

o N'wgw Pz — El médulo de tiempo tiene que proporcionar datos de referencia de tiempo atodos lo,.,  IC1 |[Final invocation of the ane
Pl - Los datos de posicidn son enviados desde diferentes médulos &l médulo hibrida, Elpe.,. 10 | Printing results in file: ¢

7 prueba P3 — El médulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema baja peticién exterior,.. 11 ||The system iz schedulsble
L pruchzz M1 - Madificar un médula operacional, como pueda ser el caso del MOD IR, para agregar .., Ch || Fin@l analysis status: DONE

17 robot M2 - La modificacidn del protocolo de carga de software en el equipo afectaria a los madul...  Ch

T robotz RF> [Anmlyze starting...]
7 robotarm RF> Current Froject Nar
1T Sensor RF> Candidate Name = Ar
tI'SensnrOp RF: Initimlize an arch:
12T SensorSimple RF> Creating te
1T Sismos ¢ 2 RF> After building "arc
1T TeleFonial? RF> Running ans
7 unda =g RF> Interpretat
~ RF:= ICHM filensr
2P ModelEl | % Model R | & DesignE | DesignR @) Guestion 53 & Jess Co | €3 Evaluati [3_\ Problem | =l Properti | — O ;;z ﬁi:; S’::si;

Parsing input file

Final invocation of the an:
Printing results in file: ¢
The system is schedulable
Final analysis status: DOME

Queskion contains:

Priatrity | Question type Question category CQuestion bext
decidednsplitting Warning {applying modifiability tactics) Responsibility to review in scenarion
decidenSplitting Warning {applving maodifisbility tactics) Responsibility ta review in scenario
splitResponsibility Applying modifisbility tackics Do you wank ko splik the responsibil
abstractCommonResponsi...  Applying modifiability tactics IF[ "BITE" , "Carga de Datos" Jdo«
insertIntermediary Applying modifisbility tackics Do you wank ko insert an intermedi:

RF>» [Analyze starting...]
< ¥

b

Latalalal o
WwoMo— oo

Y
W

Figura 326. La Vista Escenarios muestra el Estado de Cumplimiento de los Escenarios con los Atributos de Calidad.

Los resultados se interpretan de la siguiente forma:

= Un circulo rojo significa que el escenario no se ha cumplido

= Un circulo verde significa que el escenario se cumple

= Un tridngulo verde significa que la dltima modificaciéon trajo consigo una mejora
positiva del escenario.

= Un tridngulo dmbar significa que la ultima modificacidn fue indiferente y no supuso ni
mejora ni empeoramiento del escenario.

= Un tridngulo verde significa que la ultima modificaciéon trajo consigo un
empeoramiento del escenario.

Si se han definido escenarios de modificabilidad y ademas se han asociado a
responsabilidades, al pulsar sobre “Design Tree View” se obtiene una vista UML de la
arquitectura propuesta por ARchE: (Figura 327)
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& ArchE - NAV_IMA/. view - Eclipse SDK
File Edit Awiew Mavigate Search Project Run window Help

i 2 . I A A = : T | 8 arche | &) 2ava
( ) =
BN |@p 2 = B[ feenarios B2 P Functions | 3 Responsibil @Scanario-R éPFunction-R ?D Relationshi | — O || @1 2 Sc|Cp (2w =8

(P1) ADR. Mod I—I_ Descripkion contains: | RF> Hast: cmd l 5
Design Tree Wiew RF= NAST Versic
=\ dependenmeses ) Description S | Parsing input file
) F‘|anlfltl Q P2 - El médulo de tiempo‘ tiene que proporcionar datos de refarencwa de‘tiempo atodoslo,..  ICI Fif.lal ) invocation ?f EIIIE ilné
(M) TIME b Q Pl -Los t?atos de posicion son enviados desde diferentes mddulos al madula hﬂ':rldn‘ Elpe... Il ?;111‘5 ing rES‘-lltShl; f;? HILS
% (M) Carga ] P3 - El médulo de BI‘TE tiene que proporcionar el estado del sistema bajo peticidn exterior,..  IC) Fi:aivzi:rln ;?sszt::ﬁs - D;NI
(M) BITE ° A M1 - Madificar un maduln operacional, comn pueda ser el caso del MOD TR, para agregar ... Ch ¥ :
@ A M2 -Lamodificacién del protocolo de carga de software en el equipo afectaria a los médul,..  Ch
3¢ (M) Book RF> [Analyze starting...]
A (M) Monita RF> Current Project Ner
A (M) IR Mac RF> Candidate Name = Ar
A (M) Lagical RFz Initialize an arch:
4 (M) HYBRII RF> Creating te
3¢ (M) ADR M ¢ s RF> After building "arc
(M) Gestor o, - = |RF> Running an:
bt = RF> Interpretat
< | » ° Dependency view &5 B RF- ICH £ilens
2% ModelEl % Model R =g= Design E | " Design R @ Question B Jessco 2 Evaluati 52 [3_\ Frablem | = Properti =g iiz ﬁi:; S’::si; —
Parsing input file
yaluatindasults Final invocation of the an:
SCENARIOS Tactic 1 Tactic 2 Tactic 3 Printing results in file: (
M2 - La modificacidn del protocolo de carga de softwar. [*] Q 9 The system iz schedulahle
M1 - Modificar un médulo operacional, como pueda ser ... Q Q Q Final analysis status: DOMNE

REF> [Analyze starting...]
<0 >

e

Figura 327. Seleccion de la Vista Arbol de Diseio en ArchE.
El diagrama UML de la arquitectura propuesto por ArchE e muestra: (Figura 328)

& ArchE - NAV_IMA/. view - Eclipse SDK
File Edit Awiew Mavigate Search Project Run  wWindow Help

Fej' %' Qn P i LRI <:—J" ﬁlgnrchE |331Java
° Dependency Yiew &3 =&
T
Lo (M) GRS Mod M) HYERID
¢ )Mod (M) Book <
@ T e ove v . <
(M) Gestor de a
Inkerfaces ée
l’?\ g
| (M) IR Mod s
' ?
M L 2
Manitarizacian (M) Logical 5
Comms o
N @
[
¥ “‘; (M) Carga de
(M} ADR Mod gyeme |0 _ Datos
o : e R Y ASRERGEE

Figura 328. Arquitectura Propuesta por ArchE — Vista Design Tree.
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En la pestaiia “Responsibilities” pueden modificarse los pardmetros de las responsabilidades,
en este caso el coste del cambio y el tiempo de ejecucién: (Figura 329)

& ArchE - NAV_IMAL view - Eclipse SDK

File Edit Aview Mavigate Search Project Run  Window Help
Fej T % T Qn LRI ﬁ| @ ArchE |331Java
N (@D 2 = O |3 seenarios | <P Functions | )| Responsibil £2 &% scenario-R | &% Function-R | T Relationshi | = O [ @1 (@ c 2 @ p|aw | © O

(M) Book MR e | RF> Service started
B dependendies & MName Cost of change {days) Execution time {msecs) s
T marst AL Mod 75 20
A (M) Planific Q BITE 75 08
(M) TIME - Book 7.5 2.0
%
f (M) Carga Carga de Datos 7.5 .0
&
¥ (M) BITE Gestor de Interfaces 7.5 8.0
7 (M) Boat 3PS Mad 7.5 2.0
(M) Monto HIYBRID Mod 7.5 8.0 )
7 (M) IR Mac IR Mod 7.5 5.0
-4 i
f (:) :?i;j: Logical Comms 7.5 10,0
i
v M Monitorizacion 7.5 0.5 M
A (M) ADR M < T s —
A (M) Gestor o, = —
< | ba . °Dependency View 23 =0

29 ModelEl | % Model R HE,: Design E | £ Design R @ Question &4 B essca 2 Evaluati & Problem | £ Properti =08

Queskion contains: | |

Priority | Question type Question category Question text
Q 1} decideOnSplitting Warning {applying modifiability tactics) Responsibility ta review in scenarion
Q a decideOnsplitting ‘warning {applying modifisbility tactics) Responsibility to review in scenarion
Q 1 splitRespansibility Applying modifisbilicy tactics Do yau wark ba split the responsibil
Q 2 abstractCommonResponsi...  Applying modifisbility tackics IF[ "BITE", "Carga de Datos" Jdo«
Q 3 insertIntermediary Applying modifiability tactics Do wou wank ko insert an intermedic
< >
[t

Figura 329. Vista Responsabilidades — Parametros Coste del Cambio y Tiempo de Ejecucion.

En la ventana “Relationships” pueden modificarse las probabilidades de propagacion del
cambio, tanto de entrada como de salida, de la responsabilidad correspondiente: (Figura 330)

- Eclipse SDK
File Edit Mavigate Search Project Run  Window Help

i " R B e Ef | @ arche | & Java
€2 scenarios | Functions | O Responsibilties | &% scenario-Responshilicy Mapping | &% Function-Respansibiity Mapping | T Relationships 53 = -
2 Responsibilities ot relationship contains: | | 2
] Parent respansibility Relationship | Child responsibility Parameter Value Parameter Value A a
HYBRID Mod | | | [P
ADR Mod Reeaction Logical Comms .
BITE Dependency  Logical Comms Probabilicy incoming (%) CER Probability autgaing (%) CER ical
BITE Dependency  Monitarizacion Probability incoming (%) 0.45 Probability outgaoing (%) | 0.45
BITE Reackion Lagical Camms
Book Dependency  Planificador Probability incoming (%) 0.45 Probability outgaoing (%) | 0.45 =
Eook Reaction Planificador | @
Carga de Datos Dependency  BITE Probability incoming (%) 0.45 Probability outgaoing (%) | 0.45
Carga de Datas Dependency  Logical Comms Probahility incoming (%) 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Carga de Datos Reaction Logical Comms
Gestor de Interfaces Dependency  ADR Mad Probahility incoming (%) 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Interfaces Dependency  BITE Prababilicy incoming (=) 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Interfaces Dependency  GPS Mad Probahility incoming (%) 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Inkerfaces Dependency  HYBRID Mod Prabability incoming (=% 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Interfaces Dependency IR Mod Probability incoming (5%) 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Inkerfaces Dependency  Logical Comms Prabability incoming (=% 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
Gestor de Interfaces Dependency  TIME Mod Probability incoming (&%) 0.45 Probability outgoing (%) | 0.45
Gestor de Inkerfaces Reaction Logical Comms
GPS Mod Dependency  HYBRID Mod Probability incoming (&%) 0.45 Probability outgoing (%) | 0.45
GPS Mod Dependency  Logical Comms Prabability incoming (=% 0.45 Probability outgaing (%) | 0.45
GPS Mod Dependency  TIME Mod Probability incoming (&%) 0.45 Probability outgoing (%) | 0.45
@S Mod Reaction HYERID Mad  —
GPS Mod Feeaction Logical Comms w
< T
o® 5 EYVYALPBRQER

Figura 330. Vista Relaciones — la Probabilidad de Propagacion del Cambio puede modificarse.
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La ventana “Evaluation” propone las tacticas que pueden ser mejoras a la arquitectura; por
ejemplo, en la Figura 331 las tacticas 1 y 2 mejorarian todos los escenarios, mientras que la
tactica 3 mejoraria el escenario 1y empeoraria el 2:

& ArchE - Eclipse SDK g@

File Edit Mavigate Search Project Run  ‘Window Help

i U R = | & arche |8 Java
TN B @o | = 0O scenarios 52 P Functions | O3 Responsibil é@ Scenario-R. é) Function-R. ?D Relationshi | — O || @1 &2 ec T m I:cféjl w = O
- ]
== Description contains: REF> Hast cmd 1.g8
T Matricula 2 RF> HAST WVersic
e N:V T Description St ||Parsing input file
#
o NAV;W 9 P2 — El madulo de tiempo tiene que proporcionar datos de referencia de tiempo atodos o, 101 || Final inwvocation of the an:
& b 9 P1 —Los datos de posicidn son enviados desde diferentes médulos &l médulo bibrido, Elpe,,. 1€ ||Printing results in file: <
rueba . o A -

o P b2 *) P'3 — El mddulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema bajo peticidn exteriar, .. ICI The system is schedulable

e pr:eta @ A 1 - Modificar un medulo operacional, como pueda ser el caso del MOD IR, para agregar .. Ch Final analysis status: DONE
robo . ) . .
@ A M2 -Lamodificacién del protocolo de carga de software en el equipo afectaria a los médul,..  Ch

ﬁ' robatz REF> [Analyze starting...]
12T robotarm RF> Current Project MNar
1T Sensor RF:= Candidate Namwe = A1
12T SensorOp RF> Initialize an arch:
oI SensorSimple RF> Creating te
1T Sismos RF= After building "arc
. < > RF> Running an:

LT TeleFonialP

T unda =g RF> Interpretat
~ RF> ICH filenar
p— RF> Nast crmd 1:
29 ModelEl | %7 Model R | £ Design E |« Design R @ Question | & Jess o |2 Evaluati £3 [& Problem | = Properti | = 8 RF> MAST Versic

N Parsing inpuc file
EvaluztionResults

Final invocation of the ans

The system is schedulahle

SCENARIOS Tactic 1 Tartic 2 Tactic 3 Printing results in file: ¢
M2 - La modificacion del protocalo de carga de softwar... 0 0 ° Final 1vei DONE
M1 - Madificar un médulo operacional, como pueda ser ... ] Q Qo inal analysis status:

RF>» [Analyze starting...]

< ¥

e

Figura 331. Vista Evaluations con las Posibles Tacticas a Aplicar y su Posible Resultado sobre el Escenario..

En general, el cddigo de colores de los circulos tiene el siguiente significado:

Un circulo verde € significa que, aplicando la tactica correspondiente, el escenario se
va a cumplir, debido a que la tactica mejorara las condiciones de dicho escenario.

Un circulo dmbar significa que la aplicacién de dicha tactica no afectara al
cumplimiento del escenario (ni mejora ni degrada las condiciones del escenario).

Un circulo rojo @ significa que, aplicando la tactica correspondiente, el escenario no
se va a cumplir, debido a que la tactica degradara las condiciones de dicho escenario.

Pulsando el botéon “EvaluationResults”, ArchE nos muestra otro formato de evaluacién de la

lista de escenarios, esta vez con tridangulos cuyo cédigo de colores tiene el siguiente
significado:

Un tridngulo verde A significa que la aplicacion de la tactica produjo una mejora en el
escenario particular, acercandolo a su umbral de cumplimiento.

Un tridngulo dmbar significa que la aplicacidn de la tactica no afectd al escenario
particular.

Un tridngulo rojo A significa que la aplicacion de la tactica produjo una degradacién
en el escenario particular, alejandolo de su umbral de cumplimiento.
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Si se pulsa en el botdn EvaluationResults, se obtiene lo siguiente: (Figura 332)

& ArchE - Fclipse SDK E] E]
File Edit Mavigate Search Project Run  Mindow Help
i[5 A A O R T | 8 arche | &) dava
TN B @ o | T O scenarios 52 P Functions | 3 Responsibil § Scenario-f, § Function-R. ?Cl Relationshi | = O || @1 2 ®c|C (0?5:' w| =0
= ]
= <===D Description contains: | | RF> Hast cmd l e’
T Matricula V- RF> NAST Versic
8 Ay A = Description S5t ||Parsing input file
+ . N : N
o NAV;W 9 PZ — El méduln de tiempo tiene que proporcionar datos de referencia de tiempo a todos o, 101 || Final invocation of the ans
& b *) Pl - Los datos de posicidn son enviados desde diferentes madulos &l médulo hibrida, Elpe.,. 10 | Printing results in file: ¢
o pruebaz *) P3 — El médulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema baja peticién exterior,.. 1 || The system iz schedulsble
& pr;eta @ A M1 - Madificar un médulo operacional, como pueda ser el casa del MOD IR, para agregar .., Ch ||Final analysis status: DONE
rohe ° A Mz - La modificacidn del pratocala de carga de software en el equipo afectaria a los madul...  Ch
T robotz RF> [Anmlyze starting...]
7 robotarm RF> Current Froject Nar
T Sensor RF> Candidate Name = Lr
T sensorop RF> Initislize an arch:
o SensorSimple RFx Creating te
T Sismos RF> After building "arc
1T TeleFonialP < ) > RF> Running ane
T unda . =5 RFx Interpretat
b RF> ICH filensr
RF> Hast cmd 1:
22 ModelEl %Y Model R | B, Design € | <% Design R @ Question | B Jess Co |3 Evaluati &2 [3_\ Problem | = Properti | — O BF> MAST Versic

Parsing input file

valuationResults Final invocation of the an:

ECENARIOS Tactic 1 Tactic 2 Tactic 3 Printing results in file: ¢
M2 - La madificacidn del protocolo de carga de softwar... 'y A A The system is schedulabla
M1 - Modificar un madulo operacional, como pueda ser ... 'y A Fy final analysis status: DONY

REF> [Analyze starting...]
&0 >

e

me

Figura 332. Vista Evaluations con las Posibles Tacticas a Aplicar y su Posible Mejora sobre el Escenario.

Se puede observar el resultado previsto de la aplicaciéon de las tacticas sobre los escenarios,
con el criterio descrito anteriormente.

En la ventana “Questions” se pueden ver las tacticas que propone ArchE. (Figura 333)

& ArchE - NAV_IMA/. view - Eclipse SDK

File Edit Awiew Mavigate Search Project Run window Help

Cis L A g : 5| 8 arche | &) 2ava
TN (o 2 = B || scenarios 52 P Functions | 3 Responsibil § Scenario-R. §> Function-R. ?D Relationshi | — O || @1 &2 2c O I:OEi:l w = 0
(M) ADR Mod Descripkion contains: | | EE; ﬁi:; ‘c.:rmd l L
ersic
2 -
=Y tjepandencles & Description 5t ||Parsing input file
& f (:) ;PS:“ *] PZ — El madulo de tiempo tiene gue proporcionar datos de referencia de tiempo atodos lo.,, 101 ||Final invocation of the ane
f (M) Planfic 9 P1 —Les datos de posicién son erviados desde diferentes médulos &l médula hibrido, Elpe... 10 ||FPrinting results in file: ¢
f (:) ;IME y 9 P3 — El madulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema bajo peticidn exterior, ., ICI Tk_le SysStem 1? schedulahle
f (M) Carga @ A M1 - Madificar un médula operacional, como pueda ser el casa del MOD IR, para agregar ... Ch Final analysis status: DONI
¢ (MENE ° A Mz - La modificacidn del pratocolo de carga de software en el equipo afectaria a los madul...  Ch X
A (M) Boot RF> [Analyze starting...]
A (M) Monita RF=> Current Project Nar
A (M) IR Mac RF> Candidate Name = Ir
A¢ (M) Logical RF> Initialize an arch:
A (M) HYBRII RF> Creﬁt ing te
A (M) ADR M ¢ | 5 RF> After bui ldll’.lg far:
i (M) Gestor — = §§> IIQunn:mg an:
bt - > nTerprecat
< | ¥ ° Dependency View &0 =0 RF- ICH £ilensd
RF:= Nast cmd 1:
? Model El | %" Modsl R =g= Design E | < Design R @ GQuestion &5 E Jess Co Q Evaluati [3_\ Problem | £ Properti =0 RF> MAST Versic

| Parsing input file

Queskion contains: | A _ .
Final invocation of the ane

( Priotity | Question type Question categary Question text Printing results in file:
Q 1] decidedn3plitting ‘Warning {applying modifiability tactics) Responsibility to review in scenarion || The System is schedulable
W0 decideCnsplitting Warning { applying modifisbility tactics) Responshility to review in scenation || Final analysis status: DONE

splitResponsibility Applying modifiability tactics Do vou wank ko split the responsibil
Applying modifiab

Applying modifiability tactics

RF> [Anmlyze starting...]
| >

-

Figura 333. Ventana Questions con las Tacticas Sugeridas por ArchE.
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Si se abre una de ellas, por ejemplo la 2: (Figura 334)

& Interact with ArchE E]

Applying modifiability tactics

E =
The responsibilities "BITE" and "Carga de Datos" may share a great deal of Functionality, and also they may be in different modules. Therefore, it might be & good idea to move ﬁE
the common functionality to a single module in order to improve semantic cohesion, An estimation suggests that vou could reduce costs from "20.655" to "19, 4040800961 53545"

Question:

If [ "BITE" , "Carga de Datos" ] do share functionality, do you want ko split them and put the common parts in a separate module?

Answer
@ies
O Mo

@ < Previous Next = l Finish ' Cancel

Figura 334. Tactica a Aplicar por ArchE.

Se pulsa sobre Finish y ArchE aplica cambios: (Figura 335)

& ArchF - NAV_IMAL. view - Eclipse SDK

File Edit Awiew Mavigate Search Project Run window  Help

i 0 N 0 G- 5 5[ arche | & v

N (@D =2 = O || scenarios 52 P Functions | 3 Responsibil §ScanariofR §FunctionfR ?DRBIationshi =0|@1 % Bc|C lbfi:lw =04

. . RF> [DescribeTactic startires
Description contains: | | . —
o et = RF> Current Froject MNar
' TU uleiew I — Description St || RF> Current Architectur
e tjepe;d?;;e; *) PZ — El médulo de tiempa tiene que proporcionar datos de referencia de tiempo a todos lo,,, 101 || RBF> dent & user gquestic
& -
f M | 'F'I *) Pl - Los datos de posicidn son enviados desde diferentes médulos &l médulo hibrida, Elpe.,. 10 | RF> [AnalyzelndSuggest star
& - .
f (m) ?;:é IIE i P3 — El madulo de BITE tiene que proparcionar el estado del sistema bajo peticisn exterior,., 101 || BF> Current Project Nar
& )
f ) @ A | M2 - La modificacién del pratocolo de carga de software en el equipo afectaria a los médul,..  Ch RF> Current Arechitectu
& |
¥ (M) Carga ° A | M1 - Modificar un médulo operacional, como pueda ser el caso del MOD IR, para agregar .. Ch RE> Initialize an X arch;
A (M) BITE RF> Creating te
(M) Boot RF> After huilding "arc
A (M) Monita RF> Running ane
4 (M) IR Moc RF> Interpretat
47 (M) Lagical RF> ICH filenar
(M) BITE|C 3 3 RF> Nast cmd l
4 (M) HYBRII - = RF> NAST Versic
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Figura 335. Resultados de Aplicar la Tactica de Arche sobre los Escenarios.

Se puede ver que ahora se cumplen los escenarios y por tanto han desaparecido las tacticas,
puesto que ya no son necesarios.

La modificacién introducida en el escenario de modificabilidad ha producido el siguiente
cambio en la arquitectura: (Figura 336)
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Figura 336. Nueva Vista de Arboles de Disefio con una nueva Responsabilidad creada por la Tactica.

Se observa como una nueva responsabilidad ha sido afiadida, para eliminar desacoplamiento
entre las antiguas responsabilidades.

En cuanto a rendimiento, se observa la ventana de MAST que indica que el sistema es
planificable: (Figura 337)

=13

Il GMAST Resulis

System-file  Results-file  Help
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hodel Name|

Model Date|

Generation TDDIIMAST Schedulability Analysis, version 1.3.6

Generation F'mfileIC:\ecIipse\pIugins\SEI.F'erT_RF_D.3.S\tuDls\mast\mast_analysis.Exs

Generation Date|2015-05-26T 16:32:26

Slack

Figura 337. Ventana MAST con el Resultado de Evaluacion del Rendimiento del Sistema
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Pulsando sobre Transactions: (Figura 338)

Il GMAST Resulis

| systemie Resutts-file

|r\r10deling and Analysis Suite for Real-Time Applicatiuns|

|Curre nt Systeml

System | Processing Resources Transactions | Shared Resuurcesl
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| Type

Timing Results

senice_gen248 psource_service Regular_Transactio

= |

N

Figura 338. En la Pestaia Transactions se ofrece mas Informacion.

=3

. MAST

Se pulsa sobre el icono de las gafas y a continuacién pulsando sobre “View All” se observan

todas las transacciones y que se cumplen las deadlines: (Figura 339)
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Figura 339. Vista MAST de los Escenarrios Cumpliendo sus Deadlines.
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Si el sistema en su conjunto no fuera planificable, se obtendria el siguiente aviso: (Figura 340)

Figura 340. Aviso de Sistema No Planificable.

Si parte del sistema no fuera planificable en alguno de sus escenarios, se obtendria la siguiente
ventana MAST: (Figura 341)
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[»]
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Figura 341. Ventana MAST con Escenarios que se Cumplen y otros que No.

En rojo el evento con latencia fuera de su deadline, y en verde los eventos con latencia

cumpliendo su deadline.

Se pueden ver con detalle las ventanas de los marcos de razonamiento: (Figura 342 y Figura

343)
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Figura 342. Ventana de Ejecucion del Marco de Razonamiento ICM Performance.
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Figura 343. Ventana de Ejecucion del Marco de Razonamiento Changelmpact Modifiability.
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14.2 Notasy Limitaciones de ArchE

Durante la realizacion de este trabajo, se han podido constatar las siguientes notas y
limitaciones en el uso de la herramienta ArchE:

= Las responsabilidades tienen que tener un tiempo de ejecucién entre 0 y 10 ms, lo cual
obliga a escalar los posibles escenarios y las arquitecturas a esos 6rdenes de magnitud.
= Hasta que no hay creado al menos un escenario de modificabilidad y se aplique a al
menos una responsabilidad, no se muestra el diagrama ULM de las responsabilidades.
= El diagrama UML muestra las relaciones de dependency, no las de reaction.
= Para que funcione el ICM Performance, se han de cumplir las siguientes condiciones:
— Lasresponsabilidades deben tener un tiempo de ejecucion
— Los escenarios de ICM Performance han de estar definidos
— Mapeo de escenario ICM Performance a responsabilidades establecido.
— Relaciones tipo "reaction" entre responsabilidades asignadas a escenarios de
ICM Performance
= Para que funcione el Changelmpact Modificability:
— Lasresponsabilidades deben de tener un coste del cambio
— Los escenarios de Changelmpact Modificability han de estar definidos
— Mapeo de escenario Changelmpact Modificability a responsabilidades
— Relaciones tipo "dependency" entre responsabilidades asignadas a escenarios
de Changelmpact Modificability
= En ICM Performance, cuando hay varios escenarios de este tipo, y uno de ellos no se
cumple, ArchE no realiza la comprobacidn para el resto.
= Cuando un escenario de performance no se cumple, se pone un circulo rojo. Pero
cuando si se cumple, no se pone verde, solo en gris: (Figura 344 y Figura 345)
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R.obaok
e C;a.:so ooe o A M1 - Modificar un madulo operacional, come pueda ser el ... Changelmp...  Realizar u
i M2 - La modificacion del protocolo de carga de software e...  Changelmp...  Modificach
LT CTas_z ) ; } )
T CTas._tam @ A r3- Bl modulo de tiempo tiene que proparcionar datos de...  ICM Perfar,..  Recepriar
- @ A Py Los datos de posicién son enviados desde diferentes...  ICM Perfar...  Recepeior

1T ctas_sample

TET Ehabb Sienn dobme

Figura 344. Resultado de ArchE — Caso de No Cumplimiento de los Escenarios de Rendimiento.
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g m:;r'i::: Descripkion
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& pruebaz P3)- El madulo de BITE tiene que proporcionar el estado del sistema bajo peticidn exteriar, .
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-~ metZ @ A 2 - Lamodficacidn del protocolo de carga de software en &l equipo afectaria a los médul. .
robo

Figura 345. Resultado de ArchE — Caso de Cumplimiento de los Escenarios de Rendimiento.

= Para cumplir los escenarios de performance, hay que actuar sobre todas las
responsabilidades afectadas por escenarios de ICM Performance, asi como sobre las
deadlines y los periodos de los escenarios de ICM Performance.
= No se permite establecer prioridades tanto a las responsabilidades como a las tareas
(escenarios + responsabilidades) en ICM Performance
= La definicion de responsabilidades es sensible a los caracteres no ingleses (por
ejemplo, acentos). El programa no arranca MAST si se detecta algo asi. Esto se ha visto
s6lo una vez durante una de las pruebas.
= Silos marcos de razonamiento no estan cargados, no se pueden definir relaciones (de
dependency o reaction) entre responsabilidades, ni elegir el tipo de escenario (ICM
Performance o Changelmpact Modificability) cuando se esta definiendo.
= ArchE realiza las siguientes tareas en los atributos de calidad:
— Changelmpact Modificability: Andlisis, tacticas
— ICM Performance: Analisis; pero ArchE no proporciona tacticas para ICM
Performance.
= El programa xmlBlaster ha de ser ejecutado (con la opcidn

o, n
r

al final de su ejecucién)
antes de ejecutar ArchE, puesto que xmliBlaster es el que gestiona las comunicaciones
entre ArchE y los marcos de razonamiento, como se ha visto en el Anexo 1. Si no se
ejecuta, los marcos de razonamiento no funcionardn apropiadamente.
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